Emotron VS, DSV - priivodce rychlym nastavenim

C A CG Product

Sit (L1,L2/N,L3) | DC sbérnice (+UG,-UG) | Motor (U,V,W) | Brzdny rezistor (Rb1,Rb2) | Relé (NO,NC,COM) | PTC (T1,T2)

P705.00 Volba jazyka (eng/ger)

Priklad: P420.02
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Digital outputs

P420.XX

DO1 function

P420.02

Group 0 - Oblibené

Group 1 - Diagnostika

Group 2 - Zakladni nastaveni
Group 3 - Motor a fizeni
Group 4 - Nastaveni viv
Group 5 - Nastaveni sité
Group 6 - Rizeni procesu
Group 7 - Doplrikové funkce

A N

Pohyb v menu
Zména parametru

4

Vstup do menu / parametru
Potvrzeni zmény parametru

P

Vlystup z menu / parametru

Stop ménice

Start ménice

Group 0 — OBLIBENE ... pfimy pfistup k nejdtleZit&j§im parametriim (zde ozna&ené *)

@

Vyrobni nastaveni: nastav parametr P700.01 = 1

@ Zakladni nastaveni pro U/f Fizeni

Nastaveni motoru

*P208.01
*P303.01
*P303.02

*P210.00
*P211.00
*P220.00
*P221.00
*P430.02
*P430.03

Vstupni napéti (napéti sité)
Z&kladni napéti (jm. napéti motoru)

Z&akladni frekvence (jm. frekvence motoru)
Nastaveni Fizeni

Minimalni frekvence [Hz]
Maximalni frekvence [Hz]
Cas akcelerace 1[s]
Cas decelerace 1 [s]

Al1 - Min frekvence [Hz]
Al1 - Max frekvence [Hz]

P211.00

cas

Ovladaci svorky (vyrobni nastaveni)
1 - Nastaveni parametru:

*P450.01 Pevna frekvence 01 [Hz]
*P450.02 Pevna frekvence 02 [Hz]
*P450.03 Pevna frekvence 03 [Hz]
2 - Ovladani
1/0 svorkovnice
'GND | GND
Al1 | Zadana hodnota frekvence

1k... 10k J Al2 | Vstup - Rozsah [Hz]:

Potenciometr AO1 *P430.02 - *P430.03

—— DI
— DI2
— DI3
— DI4

—— DI5

10V
1 24V

10 vDC

24 VDC, 100 mA
Run/Stop

Reset poruchy
Reverzace

Ref frekvence - bit 0
Ref frekvence - bit 1

@ Mistni Fizeni pomoci ovladaciho panelu

1 - Nastaveni parametrii:
*P200.00 = 1 (Start/Stop z ovladaciho panelu)
*P201.01 = 1 (Zadavani otacek z ovladaciho panelu)
2 - Ovladani
*P400.13= Reverzace
(0=Vpred / 1=Vzad)
DI Run / Stop
WA, Nastaveni zadané hodnoty (frekvence)
(] ) Run / Stop
1/0 svorkovnice
GND
Al
Al2
AO1
10V
1 24V | 24 VDC, 100 mA
'—_/ «—— DI1 | Run/Stop

@ UloZeni nastaveni parametru: 4 >3s

WA " .
—25:11\3 Blika = neulozeno

ATy

Neblika = ulozeno

Version: 0.2 EN (Firmware V02.00)



C A CG Product

24E | Option - Externi 24 VDC (pouze DSV)

Vyrobni nastaveni 1 GND | GND (pro analogové i digitalni signaly)
*P201.01 Al1 | Analog vstup 1 Konfigurace: *P430.01 (signal 0...10 VDC)
(Vstup Al1 je vyrobné Potel‘;aﬁl?rk J Al2 | Analog vstup 2 Rozsah [Hz]: *P430.02 - *P430.03
nastaven jako zdroj AO1 | Analog vystup
Zadané hodnoty) + 10V | 10 VDC (zdroj pro potenciometr)
24V | 24 VDC, 100 mA (zdroj, ref. napéti pro digitalni vstupy)
*P400.02 Run/Stop —— DI1 | Digital vstup 1
*P400.04 Reset poruch ——— DI2 | Digital vstup 2 - - -
*P400.13 Re':/erzac: —1 DI3 Digital vstug 5 —Dit1 bit0 Pevné ref. frekvence
- o 0 1 Pevna ref. 01 (*P450.01)
*P400.18 Ref volba - bit 0 —— DI4 | Digital vstup 4 1 0 Pevna ref. 02 (*P450.02)
*P400.19 Ref volba - bit 1 —— DI5 | Digital vstup 5 1 1 Pevna ref. 03 (*P450.03)

*P420.02  Brzda (ovladani brzdy pohonu)| | DO1 | Digital vystup
GND | GND (pro analogové i digitalni signaly) |Ext. I/U Zad.hodn.

o NO | Relé - pracovni kontakt iJ7 GND
P420.01 Ménic pripraven COM | Relé - stfed e
NC | Relé - Klidovy kontakt '--1 Al
+ Zadana hodnota - nastaveni v *P201.01 Diagnostika:
* Uvolnéni méniée *P400.01 a Run/Stop *P400.02 *P100.00  Atualini frekvence [Hz]
musi byt na HI arovni aby se motor rozbé&hl P102.00 Z&dana hodnota [Hz]
« Pokud je *P200.00 nastaven na Flexible (Flexibilni), *P103.00  Proud motoru [%]
musi byt néktery digitalni vstup nastaven na Inverter P104.00  Proud motoru [A]
enable (Uvolné&ni FM) nebo Run/Stop P110.01 Stav analog. vstupu Al1 [%]
. . e P111.01 Stav analog. vstupu Al2 [%]
Run - vpfed / reverzace [pro fizeni "drovni’) P118.00  Stav digitalnich vstupt DI [hex]
* Start - vpied / reverzace [pro fizeni "hranou"] P125.01 ZpUsob ovladani
Stop signal: Run/Stop = LO (vypnuto) P125.02 Z4dana hodnota
CHOD PORUCHA Popis provoznich stavli ménice dle signalizace LED
Neni napajeci napéti
H = Aktivni funkce STO (Safe Torque Off ... bezpecné bezmomentové zastaveni)
1Hz 111 Aktivni funkce STO, aktivovana Vystraha

Ménic je blokovan / zastaven

B RN 1111 Méni¢ je blokovén / zastaven, neni DC napéti
2Hz 11l Ménic je blokovan / zastaven, aktivovana Vystraha

[ ] Ménic je blokovan / zastaven, aktivovana Porucha

Méni€ je uvolnén a motor bézi NEBO je aktivovana funkce Quick stop (Rychly stop)
[ 11110001 Méni¢ je uvolnén a motor bézi, aktivovana Vystraha

[ . | Méni¢ je uvolnén, funkce Rychly Stop je aktivovana z divodu néjaké poruchy
Kod poruchy (Hex)| Pri¢ina a feSeni W = Warning (Vystraha), T = Trouble (Problém), F = Fault (Porucha)
ixt error (2382) Proudové pfetiZeni vystupu ménice (Ixt)

Overvolt. error (3210) | DC - prepéti. Cas decelerace je pFili kratky nebo je motor v generatorickém stavu

Undervolt. error (3220) | DC - podpéti. Zkontrolujte napéti sité.

W.switch-on voltage (3222) DC - podpéti pii zapnuti. Zkontrolujte napéti sité.

OT Motor (4310) Vysoka teplota motoru (PTC vstup). Zkontrolujte okolni pracovni teplotu a zatizeni motoru.

Incorrectly connected | Nedovolena konfigurace. Pokud je *P200.00 nastaven na Flexible (Flexibilni), musi byt néktery digitalni vstup
(6280) nastaven na Inverter enable (Uvolnéni ménice) nebo Run/Stop.
Signaly Start vpfed/reverzace a Run vpfed/reverzace nesmi pfijit souCasné.

Auto-startinh. (FF37) | Automaticy start po pfipojeni napéti sité neni mozny. Deaktivujte signal Start enable (Povoleni startu).
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